% IRIE (S R4 (CAN)

D27(A) D7 ) D56
EEERHIER BEMERRAK EEf R
CANH CANL CANH CANL CANH CANL
HO) 2() o 7 3 2
) = x ;I =
d & @ o2 d ©
8 19 2 13 6] 17
1 12 3 14 D43
BEERR
oz 3 I
N4
21|AD1] —=—-- 39] AD1](LHD)
21]AD2 | -—-- 39| AD2 |(RHD)
14(B) 13(B)
CANH CANL
5 &
D5(B)

FE5ECU

162

BRZ (G4400GC)




=1

B

2 mLEMRHERE
D19(A) D41(B)
TR AR IAIE ECU 2
CANH CANL CANL
6] 2(®) 15 (B
B ) = >le
| = s R-Y (
RAD) )
W-B (
RAD) )
10 21 15
D43
\ RS
51 16 9 20}
| W-B
Z o o i %LHD
R-Y (
\
oy )
Y
21[AD2] --—- 39[AD2](LHD)
21[ADT| ———- 39[AD1|(RHD)
6 14 \
CANH CANL
D10 i (
DLC3 oy )
0
LHD
( R-Y
) (LrD)
( W-B
) (LAD)

B-R B-R
RHD RHD

BR
RHD

BRZ (G4400GC)

BR
RHD

163



% IRIE (S R4 (CAN)

A15(B) A5
D% ECU BB VSC (VDC) #:#l#8tk

CANL CANH CANL
7(8) 26

= N
(X R-Y
) B GED)) (RAD)
[4 W-B W-B
) (RFD) (RAD)
19 6
A7
R
18 5 16
( W-B
)y (HD)
( R-Y
\
)y (THD)
[a || (=] = |
as|'§ Il I
|
( B-P
J— (HD)
0
LHD
18 (A) 29 (A) 28 (A
CANL CANH CANL
A33(A) A18(A)
ECM TR
B-R
RHD
BR
RHD

164

BRZ (G4400GC)



O : =#us
(S E) SET X553 SET [ASE) SET
39 (LHD) A33 | A |50 (RHD) 40 (LHD)
AS 47 (RHD) o5 40 (LHD) b27 48 (RHD)
A5 42 (LHD) 48 (RHD) ot 41 (LHD)
50 (RHD) o7 40 (LHD) 49 (RHD)
A7 42 (LHD) 8 (RHD) 41 (LHD)
50 (RHD) 510 40 (LHD) 49 (RHD)
A 42 (LHD) 48 (RHD) 41 (LHD)
50 (RHD) 019 | A [40(LHD) 49 (RHD)
A33 42 (LHD) 48 (RHD)
] &okiEsEszss
ASE] BET EEL R R (FEiESAE)
55 (LHD) a0 . ‘ .
AD1 59 (RHD) ENNE ELRFAURRER (GRTEMNR)
55 (LHD) o . e
AD2 59 (RHD) BN E ELRFUFRRE R ((LFRBRNEH)

BRZ (G4400GC)




	多路通信系统 (CAN)

